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Monsieur le Ministre 
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Demande de Brevet d'lnvention 



I. Requete 

o 

_La^QMMIINAUm.EU.ROEE^ {1 > 

JL,JL~19.GZ . 

L-2.92D_L.UXEMBD.UIIG '. (2) 

. ZZMSM — ZZZZZZZZZZ o) 

a Jfjb heures, au Ministere de rficonomie et des Classes Moyennes, a Luxembourg : ;^ 

1. la presente requete pour Tobtention d'un brevet d'invention concernant : r . 'J' 



bjelexnanipulah^^ 



^^RXba^iWR3d»CP5«»KOT te 

3. la description en langue ,.frangaise„ de l'invention en deux exemplaires; 

4. deux planches de dessin, en deux exemplaires; 

5. la quittance des taxes versees au Bureau de FEuregistrement a Luxembourg, 



le 



declare(nt) en assumant la responsabilite de cette declaration, que !Xe6)dnventeur(sO est (saii^x 

(5) 



Jtene._ ROOHE7 1 Pap a. flirwarmi f 5 - I^21Q2Q_BflEBBIA. .iPrj^^ 



•v 



(6) xbfep«36c(B):3enx{f)c ~ 

kxl l m 



a^araxdBC- 



W 

eKt(abeodftc your kn (elle) et, si designe, pour son mandataire, a Luxembourg Cjpmmunaute 

so llicite(nt) la delivrance d'un brevet ^invention pour l'objet decrit et represente dans les 
annexes susmenUonnees, — avec ajournement de cette delivrance a dfiU2£ moia (11) 

Le -JtoateM* gpuseoic 



H. KRONZJ £L Proces-verbal de Depot 

La susdite Bemande de brevet d'invention a ete deposee au Ministere de rficonomie etudes 
Classes Moyennes, Setvice de la Propriete IntellectueUe a Luxembourg, en date du : 
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COMMUNAUTE EUROPE ENNE DE L 1 ENERGIE ATOMIQUE 
(EURATOM) . 



BREVET D 1 INVENTION 



RACCORD TELEMANI PULABLE POUR DEUX 
E3CTREMITES DE TUYAUX 



L 1 invention se r&fere a un raccord telemanipulable pour 
raccorder deux extr§mit£s de tuyaux, dont chacune est munie 
d'une collerette terminale A flanc arriere inclin6, ce raccord 
comprenant plusieurs m&choires qui sont f ix&es dans une mon- 
ture tout en etant radialement mobiles sous coinmande d'un 
t&l&manipulateur, et somt disposees autour des deux collerettes 
terminales des tuyaux a raccorder en cooperant par des f lanes 
inclines avec les flancs inclines des deux collerettes lors- 
gue la monture les applique radialement contre les tuyaux 
cette monture §tant fixsee sur l'un des deux tuyaux. 

De tels raccords telemanipulables sont disponibles sur le 
marche. Ces raccords camnus sont essentiellement composes 
de trois machoires, doni± l'une est rigidement fixee sur une 
plaque de base solidaira de l'un des tuyaux, alors que les 
deux autres sbnt mobiles sous commande d'une vis telemani- 
pulable. Ainsi, dans l'ome des positions extremes des mSchoires 
mobiles, elles degagent les collerettes terminales des tuyaux 
alors qu' elles accouplent les deux tuyaux en cooperant avec 
les f lanes inclines des; collerettes terminales des tuyuaux 
lorsqu'on rapproche less mSchoires mobiles de l'axe des tuyaux. 

Ce raccord connu presenrte plusieurs inconvenients . D'une part, 
le serrage des extremities des tuyaux entre une mSchoire fixe 
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et deux machoires mobiles introduit un aspect d'asymetrie. 
qui augmente le risque d'un raccordement oblique et de ce 
fait une perte en etancheite. En outre, ce raccord connu est 
tres encombrant et necessite en plus un acces par un tele- 
manipulateur a la hauteur du plan de raccordement. Or, c'est 
juste l'endroit ou les tuyaux eux-memes ont un diamStre 
agrandi et que souvent la place d' acces pour un telemanipwla- 
teur n'est pas disponible. 

L- invention a pour but de rfemedier d ces inconvenient s et de 
proposer un raccord pour des tuyaux tel que specifie ci- 
dessus, dont 1 ' encombrement est reduit e^le telemanipulateur 
n'a pas besoin d'un acces au niveau du plan de raccordement. 

Ce but est atteint selon 1' invention par un raccord tele- 
manipulable tel que specifie ci-dessus, qui est caracterxse 
en ce que la monture est composee d'une cage annulaire et 
des rooyens de deplacement axial de cette cage entre deux po- 
sitions extremes par rapport aux tuyaux, que la cage enferme 
1» ensemble des machoires et definit un diametre inter ieujc 
croissant, de telle sorte que, lorsque les machoires se trouvent 
a la hauteur du diametre maximal, ce qui est le cas lorsqpje 
la cage se trouve dans une premiere position axiale extreme, 
les machoires peuvent reculer des collerettes en les de^ageant, 
alors que lorsque la cage se rapproche de la seconde position 
axiale extreme, la cage, grace a son diamStre decroissant, 
appuie les machoires contre les collerettes, et en ce que les 
moyens de deplacement comportent des vis telemanipulables, 
dont l'axe est parallele a l'axe des tuyaux. 

Dans une realisation preferee de 1' invention, les machoinres 
sont munies d'une bordure qui a une paroi orientee vers 3. 'axe 
des tuyaux, et que la cage est munie d'une bordure correspon- 
dante, de telle sorte que les deux parois s'engagent mufcnelle- 
ment, lorsque la cage se rapproche de ladite premiere position 
axiale extreme, ce qui permet d' eloigner les machoires dies 
collerettes des tuyaux. 
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II est en outre utile de choisir une forme tronconique pour 
le dos ext&rieur des mSchoires et/oii pour la surface interieure 
de la cage pour que le deplacement axial de la cage en direction 
de la seconde position extreme fasse d&placer radialement et 
progressivement les mSchoires vers l'interieur. 

En outre, il est utile de pr£voir des goupilles radiales sur 
lesquelles sont guidees les mSchoires et qui einpSchent leur 
mouvement axial, tout en autorisant leur mouveroent radial. 

Pour tenir les mSchoires au d£but d'une operation de raccorde- 
ment S I'abri des collerettes, on pr£voit de preference des 
moyens eiastiques qui sont associ&s audites mSchoires et tendent 
a eloigner les mSchoires de l'axe des tuyaux. 

L 1 invention sera decrite ci-apr£s plus en d§ta±l a l'aide d'un 
exemple de realisation et de trois figures. 

Pig- 1 montre le raccord tfelemanipulable selon 1' invention 
en coupe axiale. 

Fig. 2 repr^sente une vue en direction axiale sur ce meme 
raccord. 

La fig. 3 montre une section orthogonale du raccord conformfe- 
ment aux f leches A et B de la fig . 1 . 

Sur la fig. 1, on voit deux extr§mit§s de tuyaux qui sont 
chacune soud&es a une bride terminale 1 et 2 respectivement . 
Les Elements du raccord telemanipulable sont constitufes d'une 
cage comportant deux anneaux 4 et 12, de six mSchoires 10 et 
de moyens de deplacement axial de cette cage. Tons ces elements 
du raccord sont months sur la bride 1 super ieuare, qui est en 
r£gle g6n£rale un tuyau flexible ou mobile. 

A proximit§ du plan de raccordement , les deux brides comportenfc 
chacune une rainure circulaire, qui d&finit une collerette 13 
et 14 respect ivement a f lanes arrieres inclines. 



Dans le plan de raccordement, on prevoit du c6te de la bride 
1 un logement circulaire pour un joint 3 d'etancheite con- 
venable . 

Tout conune selon l'etat de la technique, les plans inclines 
aes collerettes 13 et 14 collaborent avec des plans inclines 
correspondants des machoires 10 de telle sorte que ces machoires 
exercent une force en direction axiale sur les tuyaux, lorsqu' 
elles se rapprochent radialement des collerettes 13 et 14. 
Biles sont done montees sur la bride 1 grace d des goupilles 
9 radiales, qui tiennent les machoires en position par rapport 
au plan de raccordement tout en autorisant leur deplaceraent^ 
radial. La par tie gauche mantre le raccord en position fermee 
et la partie droite de la fig. 1 montre le meme raccord en 
position ouverte. 

La cage qui est composee pour des raisons constructives de deux 
anneaux 4 et 12 a une partie superieure de diametre decroissant 
et une partie inferieure d«un diametre relativement grand. 
Lorsque le raccord est ouvert, la cage se trouve a sa position 
extreme representee sur la partie droite de la fig- 1. et les 
machoires 10 s'eloignent grace 3 des ressorts 11 de l'axe des 
tuyaux. En baissant la cage, le dos exterieur des machoires 
s'appuie contre la parol interieure de diametre decroissant 
de l'anneau 4. Les machoires sont done progressivement poussees 
vers l'axe des tuyaux, fusqu' a ce qu' elles s'engagent au plan 
incline des collerettes 13. 14 (partie gauche de la fig. 1). 
Le deplacement axial de la cage est effectue dans le sens de 
l'ouverture par des vis d' extraction 5 et dans le sens de la 
fermeture par des vis de poussee 7. Comrae on le voit sur la 
fig. 2, on prevoit trois vis de poussee 7 a* une distance angu- 
laire mutuelle de 120°. Etant donne que les forces a mettre 
en oeuvre pour l'ouverture sont moindres, il suffit de prevoir 
deux vis d' extraction 5 en positions diametrales. Bien sur, 
les deux types de vis 5 et 7 peuvent etre" combines. Ces vis 
sont munies de circlips 6 et 8 pour eviter qu' elles se devissent 
completement. La disposition des vis de poussee et des vis 
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d 1 extraction fait qu'aucune des cinq vis peut se trouver 
cachfee par une courbure donn&e feventuellement au tuyau 1 • 
Ceci off re un acces facile au t§lfemanipulateur , m£me si au 
niveau du plan de raccordement proprement dit, il n'y a pas 
de place disponible. 

La pente au dos - exterieur des mSchoires 10 et de preference 
la meme pente 5 la paroi interne de la couronne 4 est relative- 
ment faible, de preference entre 5 et 10%, ce qui assure un 
effet d'autoblocage du raccord f meme si accidentellement , l'une 
des vis 7 se desserre. 

Pour le montage du raccord, on enfile d'abord l'anneau 4 sur 
la bride 1 et on visse par le bas les deux extracteurs 5 sur 
lesquels sont alors months les circlips 6. Ces circlips 
servent fegalement de butee de fin de course, lorsque la cage 
se trouve el la position fermfee. 

Ensuite, on visse les trois vis de poussee et on monte sur 
ces vis des circlips 8, qui servent 6galement de butfee de fin 
de course pour ces vis 7. 

Ensuite, on visse les six goupilles 9 sur la bride 1 et on 
enfile les six mSchoirres 10 sur ces goupilles. Dans la gorge 
centrale des machoires 10, on monte la lamelle ressort 11, 
qui a- la fonction de raaintenir les machoires en position ouverte 

En dernier lieu, l'anneau 12 est monte par vissage sur l'anneau 

Pour effectuer le raccord, on monte d'abord le joint d'6tanch6it 
3 sur la bride 1 en le fixant au moyen d'un systeme ad6quat. 
Les vis 7 sont dans leur position haute tout comme les deux 
extracteurs 5. Comme on le voit sur la fig. 1, chaque mSchoire 10 
poss^de une bordure, qui a une parol orientfee vers l f axe des 
tuyaux. En position haute de la cage, cette paroi est en con- 
tact avec une bordure correspondante de la cage, de telle sorte 
que les machoires sont maintenues a l'abri des collerettes des 
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tuyaux. On aligne alors la bride 1 £ la bride 2, et on les 
rapproche de fagon £ raettre les brides en contact. 

Ensuite, on visse les deux extracteurs 5 £ fond jusqu'a la 
butee contre le circlips 6. Le trou central de 1 'anneau 12 
est adapts au diametre exterieur de la bride 2 et se centre 
done automatiquement. On visse maintenant les trois vis 7 de 
pouss&e (meme une seule a la fois) jusqu'S ce qu*on rencontre 
une certaine resistance. Le blocage final est obtenu, lorsque 
cette r6sistance correspond £ un couple de serragje pr£d£termin§ • 

Durant le mouvement de descente de l 1 anneau 4, la partie 
conique interne de cet anneau glisse sur le dos tronconique 
des mSchoires 10 et les deplace radialement vers le centre, 
alors que les mSchoires sont guid£es par les goupilles 9. 

En fin de course, la position selon la partie gauche de la 
fig. 1 est atteinte. 

Pour la deconnexion du raccord en vue de I'ouvertaire du circuit, 
on dfevisse d'abord les trois vis 7 (m§me une seule 5 la fois) 
en les pla<?ant dans la position haute avec le ciTClips 8 en 
butee. Ensuite, on devisse les deux vis extracteiors 5 (si 
possible simultanement pour obtenir un effort majjeur) jusqu* 
a ce que la bordure intferieure de 1' anneau 12 s'appuie sur le 

chanf rein correspondant de la bordure a la base des mSchoires 
10. Si le deblocage des six mSchoires n'avait pas encore eu 
lieu grSce aux ressorts 11, ce deblocage est obtenu forcfement 
par engagement de la bordure de 1" anneau 12 avec la bordure 
des mSchoires 10. Lorsque les deux extracteurs 5 sont releves 
jusqu'S la butee, le raccord complet avec la bri«3e 1 peut 
£tre feloignfe de la bride 2 pour sa deposition. 

II est a noter que la partie qui reste fix&e sur un circuit 
donnS est uniquement la bride 2, le reste &tant amotoible et 
forme un tout compact et solidaire de la bride 1 que l f on 
desire Eloigner de ce circuit. Toutes les pieces du raccord 

A 
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peuvent £tre ainsi transf6r4es dans un autre lieu pour une 
manutention §ventuelle. 

Le raccord 6tant autocentrant et indfeformable, il peut Stre 
mont§ en service en position horizontale ou verticale. 

Dans le cadre de 1" invention, il est possible de r£unir les 
vis 5 et 7 dans un seul type de vis, qui est similaire a la 
vis s, compl§tee par un deuxieme circlips tel que 8. 
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REVINDICATIONS 

1. Raccord telemanipulable pour deux extremites de tuyaux 
dont chacune est munie d'une collerette terminale, S flanc 
arridre incline, ce raccord comprenant plusieurs mSchoires, 
qui sont fixees dans une monture tout en etant radialement 
mobiles sous commande d'un telemanipulateur , et sont disposees 
autour des deux collerettes terminales des tuyaux a raccorder 
en cooperant par des flancs inclines avec les flancs inclines 
des deux collerettes lorsque la monture les applique radiale- 
ment contre les tuyaux, cette monture etant fixee sur l'un des 
deux tuyaux, caracterise en ce que la monture est composee 
d'une cage (4, 12)efc de moyens (5, 7) de deplacement axial 
de cette cage entre deux positions extremes par rapport aux 
tuyaux (1, 2), que 3La cage enferme 1 'ensemble des mSchoires 
(10) et definit un fiiamdtre interieur croissant de telle sorte 
que lorsque les machoires (10) se trouvent S la hauteur du 
diamStre maximal, ce qui est le cas lorsque la cage (4, 12) 
se trouve dans une premiere position axiale extreme, les 
mSchoires peuvent reculer des collerettes en les degageant 
alors que lorsque la cage se rapproche de la seconde position 
axiale extreme, la cage, grSce S son diamdtre decroissant, 
appuie les mSchoires contre les collerettes, et en ce que les 
moyens de deplac.ememt comportent des vis telemanipulables 
(5, 7) dont l'axe est parallele S l'axe des tuyaux. 

2. Raccord selon la revendication 1, caracterise en ce que 
les mSchoires sont anunies d'une bordure qui a une parol 
orientee vers l'axe des tuyaux, et que la cage est munie d'une 
bordure correspondamte , de telle sorte que les deux parois 
s'engagent mutuellennent lorsque la cage se rapproche de la- 
dite premiere position axiale extreme, ce qui permet d* eloigner 
les mSchoires des aollerettes des tuyaux. 

3. Raccord selon l'une des revendications 1 et 2, caracterise 
en ce que les mSchoires (10) ont un dos exterieur tronconique 
et/ou la cage (4) a& une surface interieure de forme tronconique 
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de telle sorte que le d£placement axial de la cage en direction 
de la seconde position extreme fait d&placer radialement et 
progress ivement les machoires vers l*interieur. 

4. Raccord selon I'une des revendications 1 5 3, caracterisfe 
en ce que les mSchoires (10) sont mont§es sur 1' extremity de 
l»un des tuyaux (1) par des goupilles radiales (9) qui em- 
pechent les mouvements axiaux tout en autorisant des mouvements 
radiaux des mSchoires. 

5. Raccord selon l'une des revendications 1 at 4, caractferis6 
en ce que des moyens §lastiques (11) sont associ§s auxdites 
mSchoires tendant a Eloigner les mSchoires de l'axe. 
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